
Harmonický oscilátor – pružina
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Nucené kmity s tlumením
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Nucené kmity s tlumením – řešení v komplexní reprezentaci 
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Nucené kmity s tlumením – řešení v komplexní reprezentaci 
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Nucené kmity s tlumením – řešení v komplexní reprezentaci 
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Nucené kmity s tlumením
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Nucené kmity s tlumením v ustáleném stavu
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Nucené kmity s tlumením v ustáleném stavu
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Mechanická rezonance

• Tacoma Narrows Bridge (1940), Tacoma, Washington U.S.
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